11 Objectes estructurals

11.35 Paret. Distribucio tensions

Encara que la distribucié de tensions d’una carrega gravitatoria actuant sobre una lamina
vertical o paret mereix una tractament analitic intens, aqui es fa una primera aproximacié des
d’una vesant geometrica (fig. 11.68). Observem les segiients qiiestions:

£l @
A
#5906 benne
R
y I
Ad 6 ¢lo00pank
/ ! \ \

A A O

1 ¥ L] o o ] (] o
/ 1e o sd
° ¢ 4

Fig. 11.68

9 $ e TT)
008 / 008 o1 017 gy, 018 014 7
/ .

Aoop ¢ ol b o8hagek

{

[
EINL:TAT

!

I

o X
0.15

027

012 I
. I \
as
s \
& \

D Tensions nivell 1
D Tensions nivell 2

Estala longituds (1GoG a metres)

Escalaforces (1506 a kN)

D TENSIONS NVEN 3 e

D Tensions nivell 4
D Tensions nivell §
Tensions nivell 6
D Tensions nivell 7
Tensions nivell &
D Tensions nivell
D Tensions nivell 10

Objectes

Nom._ai(m)._bi(m)._Ai(mF)
1..164.1.72.283
2.165..154..254
3.1.56.050..09
4.1.20.132.17
5.1.39..1.39..1.93

Observacions

Angle. =3037"
Interval. d
Ample. b(m)=10.15

Lupatensions

Tensions (Nimm?)
Linia d'accid
Algada Oe...le...2e...3e...4e...fe.. 5d..4d...3d...2d..1d..0d
0

1 0687.09.082.089.075.084.1.09.113..1.01..1.09..1.563..1.82
2 0.44..0.33..0.29..0.33..0.38..0.54..0.63..0.69..0.75..0.74..1.1..1.63
3 0.21..0.19..0.18..019..0.26..0.46..0.56..0.63..0.63..0.67..0.72..0.82
4 015.015..0.14..0.14..019..0.31..0.35..0.44..0.54..0.53..0.59..0.64
5 043.012.0.11..0.12..016..0.36..0.46..02..0.2..0.51..05..0.44

6 0.11..0.11..0.1..0.11..0.18..0.46..0.46..0.13..0.12..0.34..0.35..0.35
7 04.0.1..0.1..0.1..0.16..0.28..0.22..0.16..0.11..0.14..0.34..0.32

8 0.09..0.09..0.1..0.11..0.14..0.18..0.14..0.13..0.14..0.12..0.15..0.27
9 0.08..0.08..0.09..011..013..0.13..0.11..012..0.16..0.11..0.1..0.16
10 0.08..0.08..0.09..0.11..012..01..0.1..0.13..0.16..0.09..0.08..0.1

o e considera el pes propi de la paret

Noes considera el vinclament

Geomatria (m) Forga. F= 375.18 ki

Respectar lordre de les linies de pas de pteryalila 2l

les forces.
Tensions en Nimm=.

Distancia 0-10= 21.07
Distancia 0e-0d= 24.69

Els objectes shan de robar entre intervals.
La proposta de linies de pas és arbitréria
amb lnica condicid que no s'encenguin

els punis vermells.

.1. Sobre la paret actua una sola carrega concentrada i gravitatoria F.

.2. S’estableixen 10 franges horitzontals o intervals d’analisi amb separacié constant d.

.3. De la carrega F surt un feix de 10 linies amb inclinacié variable. Volen representar les linies
d’accio de la carrega. Aquestes queden incloses entre les linies extremes que s’inclinen un angle
o amb referencia a la vertical que passa per F.

4. Les linies d’accié es troben amb les franges horitzontals i a la seva interseccié
apareix un punt mobil. Aquest punt es pot moure en sentit horitzontal per donar

a la linia d’accid la forma que es cregui més oportuna. Quan la mobilitat d’aquest

punt produeix a la linia d’accié angles majors que a, el punt mobil passa de color
blau a vermell com a indicatiu que la linia d’accid no admet inclinacions tan
pronunciades (fig.11.69).

Fig. 11.69

.5. Es donen 5 objectes rectangulars que es poden traslladar a la paret per col-locar-les on els li

pertoquin.

.6. Es fara una proposta de linies d’accié per acomodar-les a les interrupcions que provoquen
els objectes amb la limitacid indicada en el punt .4.



.7. Finalment, les tensions produides es donen en la seva totalitat a la casella blava de la segona
pantalla grafica o per nivells en els corresponent caselles de control.

Les limitacions de I'aplicacié sén les seglients:

.a. No es considera el pes propi de la paret.

.b. No es considera el vinclament.

.C. Les linies d’accié no poden perdre l'ordre.

.d. Els objectes s’han de trobar inclosos en les franges.

.e. Els recursos del programa no permeten col-locar més linies d’accié cosa que, com es pot
comprovar, seria molt recomanable.



